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¶ ³
• 2006/06/08に実施した JAXA MuPAL - α を用いた飛行実験 (F601)

• 東大側 INS = [ Original ]の表記、JAXA GAIA = [ GAIA ] の表記

• 加速度計 = [STMicroelectoronics LIS3L02AS4]、ジャイロ = [Analog Devices ADXRS150]

• スケールファクタ、ミスアライメント補正実験 (060410鎌電)の結果を適用済みµ ´

-2

-1

 0

 1

 2

 3

 4

 3.56e+08  3.57e+08  3.58e+08  3.59e+08  3.6e+08  3.61e+08  3.62e+08

A
cc

el
er

at
io

n 
(X

-A
xi

s)
 [m

/s
2 ]

ITOW [msec]

Original
GAIA

図 1 X 軸加速度
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http://www.st.com/stonline/products/literature/ds/10221/lis3l02as4.htm
http://www.analog.com/en/prod/0,2877,ADXRS150,00.html
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図 2 Y 軸加速度
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図 4 ロール角速度
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図 5 ピッチ角速度
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図 6 ヨー角速度
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