
1-4 システム構想と開発すべき要素、搭載機器

全員で協議した結果、システム構成は図 1のようになった。
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図 1 システム全体

開発すべき要素、ならびに搭載機器の説明を以下の章で説明する。各章の区分けは図 2のとおりである。
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図 2 開発すべき要素、ならびに搭載機器


